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Abb.1: AbmaBe

Die Merkmale der Leistungsverstarkerkarte der Serie SE ...S:

— Sehr guter Rundlauf Giber den gesamten Drehzahlbereich

— Elektrisch und mechanisch kompatibel mit STOGRA -Standardeinheiten

— KurzschluBsicherung

— Temperatur(berwachung

— Spann'ungsbereich von 24 VDC - 120 VDC

— Strombereich von 0 A/Ph. - 12 A/ Ph.

— Ruhestrom und Betriebsstrom an der Frontseite tiber 3 Potentiometer einstellbar

— Erregungszustand der Phasen, Phase Nult und auftretende Fehler werden durch 6 LEDs angezeigt



Einstellméglichkeiten

Aut der Riickseite der Steuerplatine kénnen Einstellungen { Marken ) durch Litbricken vorgenommen werden.

Marke Bedeutung Zustand Standardeinstellung
W Schrittwinkeleinstellung ~ Offen: Nennschrittzahl { 800 oder 1000 Schritt)  Offen
Geschlossen: 1/2 Nennschrittzahl
R Automatische Offen: 50% im Stillstand Often
Stromabsenkung Geschlossen: Keine Stromabsenkung
L-H Umschatung L offen, H geschlossen: HIGH - Aktiv H geschlossen
LOW - HIGH Aktiv L geschiossen, H offen: LOW - Aktiv L offen
D-D Drehrichtung _E_ offen, D geschlossen: Normale Drehrichtung D geschlossen
D geschlossen, D offen: Entgegengesetzte D offen
Drehrichtung

Schrittwinkeleinstellung ( Marke »W« )

Die Schrittwinkeleinsteflung ist abhangig von der Nennschrittzahl der
Karte. Als Nennschrittzahl stehen 1000 und 800 Schritt zur Verfiigung.
Bei geschlossener Marke ist eine externe Umschaliung der Schrittwin-
kel { Pin a 2 ) nicht maglich.

HIGH - Aktiv { Marke »L« offen, »H« geschlossen )

Anlegen einer Spannung (3,5 V bis 24 V) aktiviert den Eingang.
Eingang »Takt«: Die ansteigende Flanke wird ausgewertel.

Standardlieferzustand ist HIGH - Aktiv.

LOW - Aktiv ( Marke »L« geschlossen, »H« offen ) Abb.2: Einstelimbghichkeit

Durch SchiieBen der Brilcke an der Marke »L« und 6ffnen der Bricke an
der Marke »H« werden die Eingange LOW-Aktiv.

Ein Anlegen von OV an einen Eingang bewirkt ein Setzen des Eingangs.
Eingang »Takt«: Die abfallende Flanke wird ausgewertet.

Drehrichtung ( Marken »D«, »D«)

In der Standardeinstellung ist die Marke »D« geschlossen und die Marke »D« gedfinet.
Bei geschlossener Marke »D« und gedffneter Marke »D« wird das Signal »Drehrichtung« invertiert.

Automatische Stromabsenkung ( Marke »R« offen )

Bei offener Marke »R« wird der Phasenstrom im Stilistand auf den mit Potentiometer P1 (Abb.3} eingesteliten Wert
abgesenkt. Mit dem ersten ankommenden Schrittakt wird der Phasenstrom wieder auf den mit Potentiometer P2
(Abb.3) eingestellten Wert angehoben. 20 ms nach dem zuletzt ausgefiibrten Schrittakt falit der Phasenstrom
wieder ab.

Bei Anliegen des Signals »Reset« wird die Stromabsenkung nicht aktiviert.

Standardlieferzustand: Marke »R« ist offen, die Stromabsenkung ist aktiviert.
Die Einstellung des Motorstromes erfolgt durch drei Potentiometer auf der Frontseite der Karte.



Einstellen der Phasenstrome

Beschleunigungsstrom { Potentiometer »P1«)

Mit dem Potentiometer »P1« wird der Baschleunigungsstrom eingestellt. Zur Messung der Phasenstrdme in den Mo-
torleitungen miissen die Signale »Reset« und »Uberregen« akliviert sein.

Betriebsstrom ( Potentiometer »P2« )

Mit dem Potentiometer »P2« wird der Betriebsstrom eingesteft. Zur Messung der Phasenstrome in den Motorleitun-
gen muB das Signal »Reset« aktiviert sein.

Ruhestrom { Potentiometer »P3« )

Mit dem Potentiometer »P3« wird der Ruhestrom eingestellt. Der maximal einstellbare Ruhestrom ist der eingestellte
Betriebsstrom. Vor der Einsteliung des Ruhestromes ist die Einstellung des Betriebsstromes notwendig. Zur Mes-
sung der Phasenstrome in den Motorleitungen darf kein Takt anliegen und das Signal »Reset« muf deaktiviert sein.

Betriebsstrom ( P2}
Beschlsunigungsstrom { P1 } ——

Ruhasirom ( P3 }

Abb.3: Stromeinsteliung und Zustandsanzeiger

Zustandsanzeigen

Die roten LEDs zeigen den Erregungszustand dar beiden Phasen an.
Die gelben LEDs zeigen einen aufgetretenen Fehler an,
Die griine LED zeigt die Phase »Null« an ( Phase I und Phase [l im Erregungszustand ).

Eingangsbeschaltung Eingangssignale
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Abb.4: Eingangsbeschafung / Eingangssignale



Pinbelegung

Drehrichtung

Vorgabe der gewiinschien Motor-
drehrichiing
Ubererregen { Boost }

Bai Aldivieren wird der Motorstrom
" auf den mit Polentiometer »P1«

Schrittwinkel

Exteme Umschaltung zwischen 2wei
Schrittwinkaln { nur wenn die Karte auf
Nennschritizahl eingesteilt ist, d.h. die
Marke »We« offen ist)

Entregen
BeiAkuviemMrdderMotmstromab-

singesieliten Wert angehoben.
Im Stiisland ist diesss Signal
‘Reset

Bei Aldivieren wird die Einheit in ™

die Grundsteliung gebracht.
Ein Takisignal uebtmvwm

geschaitel.

Takt
Bei jedem Taklimpuls wird ein Schritt
ausgefiihr,

a-c12

Ausgany Bereitschaftssignal
Potentiaffreier Kontakt

offen: Fehier

jogsen; kein Fehter -

Tmax 05A

Schrittmotor - KiemmkastenausfGhrung

Abb. 5:-'Pi'nbeiegung

Einsetzbar in Busplatine RP/ L 60 und RP/ C60
Alle nicht benétlgten Eingéinge kdnnen offen bieiben, sie mssen nicht auf ein extemes Potential gelegt werden.

Lieferbare Ausfﬁhrungen' ~ Beisplel: SE 800.06.120 S
SENE. .S
i | | 85 Versorgungsspannung
Schrite 120 vDC
pro
Umdrehunt
i [ 04 .
1) Nenmschrttzahl 500 und Marke *We geschiossen I 06 Strom / Phase
2) Nennachritzahi 1000 und Marke »We geschiossen 06 A
12
AbD. B: Schissel
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