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Abb.1: Busplatine RP2/L60

Busplatine f0r zwei voneinander unabhéngigen 2-Phasen-Schrittmotoren.
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Pinbelegung
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Fiir beide Schrittmotoren gilt:

Eingénge:
Orehrichtung
Reset

Takt

= Vorgabe der gewlnschten Motordrehrichtung

RP2/.60

Abb.2: Pinbelegung

= Die Einheit wird in Grundstellung gebracht. Ein Taktsignal bleibt ohne Wirkung. Fehlermal-

dungen werden zurickgesetzt.
= Mit einem Taktimpuls wird ein Schritt ausgefihrt.

Bei Verwendung einer SE 2.800.04.36. gilt:

Ausgiénge:
Fehler

5VDC

= Bei Unterspannung oder KurzschluB ist der Ausgangstransistor durchgeschaltet.

Im ungestdrien Betrieb ist er offen.
= Geregelter 5V Gleichspannungsausgang

VcE max. 50 V
Fehler - Ausgangstransistor lc max. 50 mA
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